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PDM-1XD12, PDM-IXD18 (9,35GHz)
PDM-1XA12, PDM-IXA18 (10,525GHz)

PDM-IXE12, PDM-IXE18 (10,587GHz)

m Instrukcja instalacji DUALNEGO detektora ruchu
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Walk Test
Unset (Test chodzenia) Stan Dioda LED
kolor 2.5s (1.5s - ciemna)
aktywne aktywne ALARM PIR -
26ita
a ktywne ni a ktywne 2.5s (1.5s - ciemna)
ALARM PIR
a ktywne/ )
ni ea ktywne . Auto Test chodzenia "
nieaktywne 26tta 1
0.04s (0.4s - ciemna)
aktywne nieaktywne ALARM MW
i6tta [ 1
0 0 Normalna praca detektora
Autotest
aktywne aktywne NIEPOWODZENIE
i6tta — T 1 T T T 1
2s (0.08s - ciemna)
aktywne aktywne Niskie napiecie
s6tta [ ] 1 | 1
Uruchomienie 1s / 1s / 1s przez 30s [Normalna praca
aktywne aktywne (Faza rozruchu) _ ! ! Test chodzenia
6tta = o o !
= j/j o prac
aktywne nieaktywne 1s4#1s [ 1s przez 30s 180s a
Faza rozruchu
a ktywne/ m i — fiuto- Ciemn
ni ea ktywne Test chodzenia ¥ W K a
nieaktywne 6tta 1 ! ! alktest)
0.5s (0.5s - ciemna)
aktywne aktywne Pamigé alarmu —_ - —_— — —_—
26ita

Rezystancja pomiedzy

C1aC3zReoL Zdarzenie
Fol Stan normalny (brak alarmu)
Real ™1 Intruz (ALARM)
0 Zwarcie linii

Tamper (SABOTAZ) lub rozwarcie linii
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1. Opis produktu

Dziatanie detektora opiera sie na podwojnej technologii: pasywnej podczerwieni (PIR) i mikrofal (MW).
Czujka wykrywa ruch intruza poruszajgcego sie w kierunkach pokazanych strzatkami na rys. 1i 2 dla
lustra o charakterystyce przestrzennej (standard) i rys. 12 i 13 dla lustra o charakterystyce kurtynowej
(opcja).

Préba nieuprawnionego otwarcia obudowy czujki spowoduje alarm sabotazowy (TAMPER).

Produkt jest zgodny z wymaganiami normy EN50131-2-4 dotyczgcej odpornosci na dziatanie

pola magnetycznego.

Zakres dostawy: 1 detektor ruchu, 1 opaska samozaciskowa do kabla.
2. Wymagania

Produkt moze zosta¢ zainstalowany wytgcznie przez wykwalifikowany personel i zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami.

Nieprawidtowe umiejscowienie czujnika pogarsza jego warunki pracy, moze zmniejszac jego
skutecznos¢ oraz moze prowadzi¢ do fatszywych alarmow.

Detektor nadaje sie do stosowania w obszarach wewnatrz chronionego obiektu (rys. 6/A) jako
element profesjonalnego systemu alarmowego.
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Podczas instalacji detektora nalezy:

e Zwrdci¢ uwage na prawidtowg wysoko$¢ montazu (rys. 1, 2, 12, 13).

e Zwrdci¢ uwage na prawidtowg odlegtos¢ do obiektow ruchomych takich jak wentylatory
/ dmuchawy, drzwi, itp.) i Swietldwki (co najmniej 0,5 m) (rys. 6/B).

e Nie wystawia¢ czujki na bezposrednie lub odbite $wiatto stoneczne (rys. 6/C).

o Nie montowacC czujki powyzej grzejnikéw / kaloryferow lub bezposrednio w poblizu
goracych lub zimnych strumieni powietrza (rys.6/D).

o Nie nalezy kierowac ,pola widzenia” czujki na obszary, ktére sg narazone na nagte
zmiany temperatury i / lub zmiany wilgotnosci powietrza.
Montowac czujki tylko na $cianach o statej konstrukgiji (rys. 6/E).
Nie montowaé urzadzenia na zewnatrz obiektow (rys. 6/F).

e Nie usuwac ani nie uszkadza¢ podzespotdéw elektronicznych detektora

3. Montaz czujki

N

0 ~NO Ol

. Jesli to konieczne, zdejmij ostonke otworu zatrzasku (rys. 3/0).
. Wiozy¢ srubokret w otwor zatrzasku (rys. 3/@) i albo

a) przesungc¢ w gore srubokret lub
b) obroc¢ srubokret
Nastepnie uchyl pokrywe (rys. 3/©®) z podstawy detektora (rys. 3/@).

. Wybierz wiasciwe potozenie oraz kgt nachylenia czujki na scianie korzystajac z odpowiednich krawedzi

podstawy obudowy detektora (rys. 4/A/B/C i rys. 4/1/11). Wybierz (wywier¢) pasujgce do wybranego
potozenia czujki otwory w podstawie obudowy i umieS¢ w nich sruby mocujgce oraz okablowanie.
Montujgc czujke na wysokosci od 2,6m (maksymalnie do 3m) nalezy pochyli¢ jg w dot o 2°(rys. 4/11). W
razie koniecznosci zainstalowac czujke za pomocg wysiegnika sciennego (patrz tabela: Akcesoria).
@ Aby funkcja nadzoru wykrywania sabotazu (oderwania czujki od sciany) w petni dziafa, czujka
musi by¢é zamocowana do Sciany za pomoca co najmniej jednej Sruby zgodnie z rysunkiem 4/©.
il Aby spefni¢ wymagania stopnia ochrony IP41 otwory i przepusty kabli powinny by¢ uszczelnione
za pomoca silikonu technicznego itp.

. Zaleca sie aby kabel fgczacy czujke z systemem alarmowym wyprowadzi¢ przez otwor ponizej listwy

z zaciskami Srubowymi (rys. 4/©).

. Wybierz sposéb potgczenia czujki do centrali alarmowej (CA) (= Rys. 7 i punkt 4).

. Ustaw wymagane parametry na przetgczniku DIP (rys. 5/ ©) (= punkt 5).

. Zatoz pokrywe czujki na podstawe detektora upewniajac sie, ze ,zatrzasnie” sie ona na swoim miejscu.

. Jesli to konieczne, wtéz ostonke maskujgcyg (,zaslepke”) otworu zatrzasku (znajdziesz jg wewnatrz

czujki (rys. 5/0)).

. Podtaczenie czujki do centrali alarmowej sygnalizacji wiamania i napadu (CA)

W czujce zastosowano zintegrowang koncepcje tzw. rezystorow charakterystycznych End-of-Line
(EoL). Dzieki temu mozna monitorowac stan potgczenia pomiedzy czujkg a CA.

Dwa rezystory sygnalizujg stan detektora: INTRUZ (Alarm) —rys. 5/I, EoL (rezystor
charakterystyczny) — rys. 5/EoL.

Czujka posiada takze (wewnetrzny) kontakt sabotazowy T (TAMPER).

e Detektor jest dostarczany z fabrycznie zamontowanymi rezystorami (odpowiednimi dla central
alarmowych Vanderbilt (dawniej: Siemens): SPC i SINTONY): Ri = 4,7k(2; Reo. = 4,7k2.
e Jesli uzywasz innego typu centrali alarmowej (CA), moze by¢ niezbedna wymiana rezystorow
na odpowiednie (rezystory powinny by¢ z szeregu E24 i o0 mocy znamionowej 0,250W).
e Mozna réwniez do tego celu uzyc¢ gotowych modutéw z rezystorami SMD (> Akcesoria , rys.
10/0)
4.1 Whaczanie/wytaczanie nadzorowania linii dozorowej (ReoL)
Za pomocg zworki 1 (rys. 5/@) okresli¢, czy detektor ma by¢ potgczony z CA z funkcjg
monitorowania linii dozorowe lub bez.
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Zworka rozwarta (gorna pozycja - ust. fabryczne): Reo. - nadzorowanie linii dozorowej —
aktywne. Zworka zwarta (dolna pozycja): Reo. zwarty (Reo. = 0Q, > RysS. 7)

4.2 Wymiana rezystorow
1. Wyciagnij ze ztgcza rezystor, ktory chcesz zastgpic.
2. Uksztaltuj i skr6¢ wyprowadzenia nowego rezystora (0,25W, $rednica wyprowadzen: 0,4
do 0,56 mm), zgodnie z szablonem (rys. 5/@).
3. W16z rezystor do otwordw ztgcza tak gteboko jak to mozliwe i przygnij odpowiednio.

4.3 Podtaczenie czujnika do centrali alarmowej (CA)

Wszystkie rezystory (R), i ReoL) i tamper (T) sg monitorowane (podfagczone do C1/C3, rys. 7).

Opcjonalnie obwody alarmowy R 1 (C1/C2) i sabotazowy linii dozorowej T (C2/C3) mogg by¢
réwniez monitorowane oddzielnie. W tym przypadku dodatkowy Reo. powinien by¢ potgczony
przez wolny zacisk SP (rys. 7/B).

Przy takim potaczeniu Tamper (C2/C3) jest dla nadzorowany przez osobng linie dozorowg w CA.
4.4. Wejscia sterujgce Walk Test (Test chodzenia) i Unset.
Stan wejs¢ sterujgcych jest WYSOKI (wewnetrzny rezystor w czujce potaczony ,do plusa”).

Dla przetaczania stanu, pomiedzy wejscie sterujgce a mase (0V) wymagane jest potgczenie
przez rezystor rzedu 2kQ ... 47kQ.

5. Ustawienia przetacznikéw DIP

5.1. DIP1: Sterowanie wskaznikiem LED Walk Test (WT — Test chodzenia)

e Dla testowania pokrycia obszaréw chronionych i dziatania czujki uzywa sie diody LED ($wiecenie
diody LED pokazuje stan zadziatania czujki). Taki test nazywa sie Testem chodzenia.
Dziatanie diody LED mozna wigczy¢ lub wylgczyé za pomocg DIP1 (fabrycznie: LED - ON)
—rys. 5/e.

e Sterowaniem diody LED mozna takze zarzadza¢ zdalnie. Realizuje sie to poprzez
podawanie napiecia na wejscie sterujgce z centrali alarmowej (CA) (WT - rys.7/B).
Uzywajac przetacznika DIP1 mozna zmienia¢ polaryzacje wejscia WT (= punkt 5.5).

5.2. DIP1: Polaryzacja wejscia sterujacego: Unset.

o Wejscie sterujgce U (Unset - rys. 7/B.) stuzy do przetgczania czujki ze stanu Unset (np. gdy
CA jest w trybie rozbrojenia) - ust. fabryczne na stan Set (ON). Dzieki temu mozliwa jest np.
kontrola pamieci alarméw w czujce (= punkt 7.2).

o Do wyboru polaryzacji przetgczania wejscia sterujgcego U jest uzywany przetgcznik DIP1.

o Wejsciem sterujgcym U mozna zarzgdzaé zdalnie przez podawanie napiecia z
centrali alarmowej CA.

Uzywajgc przetgcznika DIP1 mozna zmienia¢ polaryzacje wejscia U (= punkt 5.5).
5.3. DIP2 — DIP4: Czutos¢ czujki

DIP2 | DIP3 | DIP4 Czutosé PIR Czutosé¢ MW
on | orr 9N Zwiekszona stabilnos¢ *
OFF Zwiekszona stabilnos¢ Standard
ON Zwiekszona stabilno$¢ *
OFF | OFF [~ or Standard Standard
ON Wvsok Zwiekszona stabilno$¢ *
OFF | ON [7orr ysoka Standard
ON ON [ onN Lustro kurtynowe
ON ON | OFF Nie dotyczy

* Zmniejszony zasieg
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G W przypadku systemow zgodnych z przepisami VdS, uzyj ustawien czutosci: "Wysoka"”, "Standard”

Jesli najdtuzsza sciana w pokoju jest mniejsza (krotsza) niz 5m, nie nalezy korzystac z
,,»Wysokiego” ustawienia czufosci dla PIR.

W przypadku lustra kurtynowego to wszystkie DIP musza by¢ ustawione na ON

5.4. DIP8: Tryb pracy detektora U + nieaktywny Walk Test (Test chodzenia)

o Gdy wejscia sterujgce (rys. 7/B.): U (Unset) — aktywne a WT (Walk Test) — nieaktywne (tj. auto
test jest zakonczony (= punkt 6) to mozna wybra¢ tryb pracy detektora (= tabela: punkt 5.5).

5.5. Ustawienia przelacznikéw DIP

OFF
DIP . ON
(Domysinie)
WT (Test chodzenia) / U (Unset) ON OFF
(bez podigczenia do centrali alarmowej (CA)) 1
WT (Test chodzenia) / U (Unset) . o
(polaryzacja wejscia — sterowanie z CA) +12V (stan wysoki) OV (stan niski)
Czuto$¢ PIR 2
+ 3 ->  punkt 5.3
Czutos¢ MW 4
5
Nie dotyczy 6 Nie dotyczy
7
Tryb pracy detektora U + nieaktywny Walk Test 8 PIR + MW Tylko PIR

6. Uruchomienie

1. Wigczy¢ zasilanie.

2. Odczekaj 30 sekund, az detektor bedzie gotowy (= Swiecenie diody LED podczas fazy rozruchu:
Rys. 8/F lub 8/G w zaleznosci od podanego napiecia na wejscia U i WT oraz ustawienia DIP1).
W trybach pracy pokazanych na rysunku (tabeli) 8/G, czujka wykonuje automatyczny Test
chodzenia (autowalktest) przez 3 minuty po zakornczeniu fazy rozruchu (= sygnalizacji alarmu:
Rys. 8/B, zamiast 8/A).
(i) Dla przeprowadzenia dfuzszych testéw, uaktywnic tryby testowe: U i WT (Test chodzenia) (=
punkty 5.1 5.2).

Aby wylaczy¢ sygnalizacje LED w fazie rozruchu i automatycznego Testu chodzenia, po
wigczeniu detektora przefgczy¢ wejscie sterujgce U lub WT ,,w te i z powrotem”.

3. Przeprowadzi¢ test chodzenia w calym obszarze nadzorowania (dla sprawdzenia ,pokrycia”
strefami i zasiegu dziatania detektora).
Sprawdzi¢ generowanie alarmu, przechodzgc w pozycji wyprostowanej przez nadzorowany
obszar z predkos$cig okoto 1 kroku/sekunde w kierunkach pokazanych strzatkami (rys. 1, 2 lub 12,
13) i zatrzymujgc sie.
Czujka musi réwniez generowac alarm przy przechodzeniu w poblizu granicy zasiegu.

Zwro¢ uwage na sygnaly LED dla réznych zdarzen (2 Rys.8).

7. Obstuga i konserwacja
7.1 Kontrola funkcji sprawnego dziatania (autotest)

Detektor wyposazony jest w funkcje automatycznego testowania swojego dziatania (autotest), ktéra
dziata w sposdb ciggty.

Usterka (np. uszkodzenie czujnika) jest zgtaszane jako "Awaria” (FAULT) i jesli tryby: U (Unset) i WT
(Test chodzenia) sg aktywne, to sygnalizowane jest to przez diode LED $wiecgcg na zétto (rys. 8D).
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7.2 Wyswietlanie pamieci alarmoéw

Informacje o alarmach, ktére zostaty wygenerowane podczas ostatniego cyklu uzbrojenia czujki
sg przechowywane sie w pamieci detektora.

Zapisane w pamieci detektora alarmy sg pokazywane przez diode LED gdy tryb U > oN i WT>
OFF (rys. 8/H). Przy zmianie trybu wyjscia sterujgcego U - alarmy sg kasowane z pamieci czujki.
7.3 Uszczelnienie detektora

Jezeli istnieje potrzeba uszczelnienia obudowy detektora to mozna to zrobi¢ stosujgc np.
przezroczysty silikon techniczny miedzy podstawa a obudowg czujnika.

7.4 Konserwacja

Detektor nalezy regularnie sprawdzac¢ (co najmniej raz w roku), aby upewnic sie, ze dziata prawidiowo
(przez przeprowadzenie testu czujek np. ,zdejmujac” zasilanie i przejscie procedury rozruchowej) oraz
upewniajgc sie ze czujnik jest wolny od brudu, wilgoci i czy jest prawidtowo zamocowany.

8. Niedomagania i ich usuwanie

Czujka nie wykrywa poruszajgcego sie cztowieka:
- Sprawdz wartos$¢ napiecia zasilania i jego polaryzacje
- Sprawdz czy lustro jest na swoim miejscu.
Nie dziata wskaznik LED:
- Sprawdz ustawienia, sygnaty sterujgce i polaryzacje oraz ustawienia przetgcznika DIP (= punkt 5).

Nie dochodzi sygnat alarmowy do centrali
- Sprawdz wyjscie sygnatu alarmu z czujnika (C1,C2 ew. C3).
- Sprawdz linie alarmowga (linie dozorowg do centrali CA).

Przypadkowe (nieuzasadnione) lub ciagte alarmy:
- Sprawdz ustawienie czutosci czujki.
Przetagcz czujke w Test chodzenia, zamaskuj okno detekcyjne papierem lub kartonem i
odczekaj 30sek.
- Jesli dioda swieci ciggle - czujka jest uszkodzona
- Jesli dioda zgasnie: zlokalizuj zrédta zaktécen w obszarze nadzorowania
- Usun przyczyne alarméw.
- Zmienh usytuowanie detektora lub odchyl go o 2°(rys. 4/1/11)
Zbyt maly zasieg:
- Sprawdz wysoko$¢ montazu i pochylenie (rys. 1, 2, 12, 13)
- Sprawdz stan czystosci okna detekcyjnego i lustra.
- Sprawdz ustawienie czutosci (= punkt 5.3).

9. Opcje

9.1 Wymiana lustra
Opcjonalne lustro kurtynowe daje mozliwos¢ szczelnego pokrycie obszaru. Uzyskuje sie to
poprzez zachodzgce na siebie ,wigzki detekcji” pokrywajgce obszar chroniony.
1. Otworzy¢ obudowe czujki (= punkt 3).
2. Obrd¢ na zawiasie (w obudowie czujki) ,fabryczne” lustro szerokokagtne (Rys. 11/@) i wyjac¢ je
z obudowy (jesli jest to konieczne, lekko podwazy¢ za pomocg srubokreta) i wymieni¢ je na
lustro kurtynowe.
3. Przeprowadzi¢ Test chodzenia (= punkt 6).

9.2 Odpornosé¢ na zwierzeta domowe (1j. zdolno$¢ do ignorowania matych zwierzat) (tylko PDM-1X.12)
(= instrukcja klipsa "Pet clip" - PO-CL).

@ Nie stosowac klipsa ‘Pet clip” w przypadku lustra kurtynowego.
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10. Dane techniczne

Parametr 2 1ys.7

Napiecie zasilania (Uzas) 9...16Voc
nomimalnie - 12 Voc

Maksymalne tetnienia Uzas (0...100HZz) 1Vss

Pobor pradu
Brak alarmu
Alarm (LED — wigczony)

4,8mA (rms), 7,1mA (max peak)
6,7mA (rms), 9,0mA (max peak)

Czas: Start-up (faza rozruchu) 30s
Temperatura pracy -10°C...+55°C
Temperatura przechowywania -20°C...+60°C
Wilgotnos¢ < 85 %rF, bez kondensaciji
Kategoria ochronna obudowy IP41/1IKO2
Poziomy wejs¢ sterujgcych Viow, max = 1,5V

Vhigh, min = 3,5V

RPuII—up (wewn.) = 470kQ

Obcigzalnos¢ wyjsé 30 Voc/0,1 A

Rezystory montowane ,fabrycznie”:
Ri

ReoL

4,7kQ £5%, 250mW
4,7kQ 5%, 250mW

Certyfikat: EN50131-2-4 Grade 2
Klasa srodowiskowa: EN50130-5 Class Il
\VdS 2312 Class B
VdS 2110 Class Il

Vanderbilt Industries niniejszym os$wiadcza, ze produkt ten spetnia wymagania i inne
odpowiednie przepisy Dyrektywy 1999/5/EC dla R&TTE oraz Dyrektywy 2004/108/EC w zakresie
kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC).

Dodatkowe informacje na stronie: http://www.magic-detector.pl/magic/polski/
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